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Katedra automatizační techniky a řízení

Přednáška č.5

Principy elektrických pohonů a akční členy.
(ot. č. 22).
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Katedra automatizační techniky a řízení

• Akční členy
• Pohony, struktura, řízení
• Principy a způsoby řízení

• DC motory
• AC motory
• Piezomotory
• Cívky, magnety
• … .

•

• ... .
• (Ot. č. 14).

Co se dovíte?
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Katedra automatizační techniky a řízení

• Akční člen

• Pohon
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Proudění média

• Ventil - je
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Proudění média

• Kohout má

• Šoupátko,
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Teplota

• Topná spirála –
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Využití pohonů pro akční členy při regulaci
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Pohony

• Pohony lze rozdělit podle formy spotřebované energie takto 

• Mechanické pohony mohou vykonávat dva druhy pohybu 
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Elektromotory
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Akční členy

• Elektrické pohony
• podle tvaru

• podle způsobu chlazeni

• podle kryti (odolnost proti vlhkosti, prachu, apod.)
• podle napájecího napětí.
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Akční členy

synchronní motor = 

asynchronní motor =
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Asynchronní motory

Třífázový asynchronní motor je

Většinou jsou cívky umístěny ve statoru.  
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Asynchronní motory
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Asynchronní motory
Asynchronní motory můžeme řídit:

-

16

Fakulta strojní VŠB – TUO

Synchronní motory

Třífázové synchronní motory jsou
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Jednofázové komutátorové motory

Asynchronní motor je rychlostně omezen
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Stejnosměrné motory

Podle buzení rozeznáváme:
s cizím (a) –

derivačním (b) –

sériovým (c) –

Kompaundním
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Stejnosměrné motory
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Komutátor

Komutátor
je
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Krokové motory
Krokový motor je

Výhody

Nevýhodou 
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Krokové motory

•Pasivní krokové motory –
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Krokové motory

Celý krok znamená 

Půl krok 

Mikro krokování
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BLDC motory
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Servopohon

• Serva
• Servomotor
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Servopohon
Servomotor

Servo může být v pohybu:
…
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Lineární motory 
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Piezoaktuátory
Piezoelektrický jev
je schopnost krystalu
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Piezomotory
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Propojení komponent
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Spodní díl (podstava)

Vrchní díl

Střední díl

Piezomotor LT2020A-060D1A00

Piezomotor LT2020A-101D1A00
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Elektromagnety
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Elektromagnet je
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Katedra automatizační techniky a řízení

Co bylo obsahem přednášky
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• Akční členy
• Pohony, struktura, řízení
• Principy a způsoby řízení

• DC motory
• AC motory
• Piezomotory
• Cívky, magnety
• … .

•

• ... .
• (Ot. č. 14).


