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Prednaska ¢.5

Principy elektrickych pohont a akéni éleny.
(ot. &. 22).
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Co se dovite?

Akéni ¢leny

* Pohony, struktura, Fizeni
* Principy a zpGsoby Fizeni
* DC motory
+ ACmotory
* Piezomotory
*  Civky, magnety

. (ot.14).
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Pohony

* Pohony Ize rozdélit podle formy spotfebované energie takto

* Mechanické pohony mohou vykonavat dva druhy pohybu
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Elektromotory
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Akeni cleny

* Elektrické pohony
* podle tvaru

« podle zpUsobu chlazeni

« podle kryti (odolnost proti vlhkosti, prachu, apod.)
* podle napajeciho napéti.




21.03.2025

Fakulta strojni VSB - TUO t

Akeni cleny

Stridavé elektromotory
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Asynchronni motory

THf4zovy asynchronni motor je

rotor s civkami

Vét3inou jsou civky umistény ve statoru.

magnetické
polové nastavce

statoru '
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Asynchronni motory

3 momentova charakteristika
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Asynchronni motory

Asynchronni motory méizeme Fidit:
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Synchronni motory

THif4zové synchronni motory jsou

zatézovani

n, otatky
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Jednofazové komutdtorové motory

Asynchronni motor je rychlostné omezen
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Stejnosmérné motory

Podle buzeni rozeznavame:
s cizim (a) —

derivaénim (b) —

sériovym (c) —

Kompaundnim
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Stejnosmérné motory

Moo,
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Krokovy motor je
Krokové motory
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Krokové motory

*Pasivni krokové motory —
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Krokové motory

Cely krok znamena

Pl krok
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BLDC motory
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Servopohon

* Serva
* Servomotor
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Servomotor
Servopohon

Servo muze byt v pohybu:
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Linedrni motory

Magnet

"Stator"

"Rotor"

Translation
clion
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Piezoaktudtory

Piezoelektricky jev
je schopnost krystalu
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Piezomotos
Piezomotory
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Propojeni komponent

* KonektorRsass.
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Elektromagnet je

Elektromagnety
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Co bylo obsahem prednasky

Akéni ¢leny

Pohony, struktura, fizeni

Principy a zpUsoby fizeni
* DC motory

AC motory

Piezomotory

Civky, magnety

(ot.&.14). '
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